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La presente xnvenUon a poor bjet un a^canlaoie de ma- 
noeuvre Sl ressort de detente pour Interri^teur ^lectrlquei pouraiit 
dtre coounande -tant par on lev±er baisculant que par bouton-pouascadx^ 
resultat que lea aecanisaea connua n^ont pas penis d'obtenlr 
5 anterleuremento 

Bn plus de I'avantage pr4cit^, le m^canlsMe de nanoeo- 
v^re & ressort de detente selon I'lmrention se caracti&rls^ par 
une slxapllclt^ reaarquable, du fait qu*ll se CMpose d^un noabre 
de pieces r^dult au Bdjaisnm, qa'oa pent le aonter sidcanlqueaent 
1Q et qu«on peat done le produlre en grahde s^le 3l un prlx de re-* 
vlent sdlnlmun par rapport it la production courante* 

En outre, le fait de pouvolr utlllser le a^eanlsM en 
le coBuiandant par le-rler tout aussl blen qu'ea le cpMandaat par 
bouton-poussolr reduit consid^ablesMfcnt 1 * apparelllage n^cessalre 
IS pour le produlreo 

Ce BiScanlsJRe eat prlnclpaleaent caract^lstf par un or-* 
gane ttoblle conducteur portant lea contacts skobliest ayant la 
forme d'une fourche SK^nt^e en appul aur le fond du bottler de 
l*lnterrupteur et tourn^e vers le bautt dont lea bras portenfc 
2o ^ chaque extremity im contact mobile^ ladlte fourche pr^sntant 
au centre ua cran en salllie aur lequel un ressort de detente 
presente par l*organe de manoeurre ou par un organe latem&ULalre 
entre ledlt ergane de manoeuvre et le ressort exerce uae pres9ion« 
flans le cas oii l*on utilise: le m^anissie aree un- levier 
35 k deux bras, le ressort est port4 dlrectement par le levler de 
comnande et est Inclla^ par rapport au cran central de 1^ organe 
en forme de fourche, de fagon que l*oscillatlon du levler, dans 
un sens ou dans 1* autre, provoque la d^trate de la fourche dans 
un sens ou dans 1* autre, effectuant les manoeuvres de fermeture 
3Q et d*ouverture, ou blen les manoeuvres de ddrlvatlone 

Dans le cas oil 1 'on utilise le m^canlsne avec un bouto»* 
poussolr, le ressort est port4 par un prgane lnterm4dlalre com-- 
portant un fond qui porte contre l*organe jouant le rdle de 
bouton-^poussolr et presentant deux bras dlrlg^s avec un i^er 
35 4cartement vers la fourche oscillatnte, <le sorte que chacune des 
extrdmlt^s desdlts bras est dlrlg^e vers un bord d 'Interaction 
respectlf presents par la fourch et proche d*un bras respectlf 
de cette d€urnl4r , d telle fagon qu , lorsque le bottto»-poussolr 
est enfonc^y un bras de 1 'organe Interm^dlalr eatre en Interac- 
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ti n aTec Jle bord d » inter action respectirf proche dbi laucas de la 
f ourche oscillante qui ne se trouve pas en posiluoa de contact, 
poussant Buecaniquement la dE^ourche et conflant le declencheiKnt 
de 1* inversion au ressort qui agit sur le craa cseatxral de ladit 
5 :fourcbe* 

. L*lnTentlon va main tenant Stre d^crit^ arac plus die 
ci^^ails en se rdf&rant k un mcKle de realisation iwcrUcnlier donni 
& titre d^exenple sealement et represent^ auac a«n<*T#g4, 
Sur ces desslns s 
lO i coupe transversale d^ioa Infcerruptenr 

dans lequel le n^canisae est manoeuvre par un levlexr oscillAA;^ 
suirant la ligne bris^e A-A de la figure 3 ; 

Fig* 2 est une coupe transversale da sAm .lnterr^pteK 
que sur la figure 1, aais utilise en etant manoeuvre par un 
IS boutott-poussoir |. 

Flg« 3 est une vue en plan du ntee laAamgpteur j 
Fig. 4 est une vue en jperspective et > ^kditelle fin In wl 
agrandie des organes principaux du a^canisaie de panaenvre k n»« 
sort de detente* 
20 Sur les figures 1» 2 et 3» la reference 1 dk^igne 

boltier isolant d^un interrupteur ^lectrique en Aocse de bdtte^ 
ouvert dans sa partie sup^rieure et conportant lat&alenent dew 
ouvertures 2 et 3 diagonalesient oppos^es en regard desquellea se 
presentent les tUtes de vis, respectivesent 4 «t 5, de borns 
25 terainales dans lesquelles sont serres les cSbles dkM conductasn 
d*arriveey passant par des trous 6 et 7 du .fond« 

V Une troisieme borne 8, pouvant Stre serrSe au moycm 

d'une vis 9, assure le branchement d»un conductenr jreli^ ^lecteli* 
quement aux contacts mobiles, comoie on 1 *expliqui&ra plus loiai* 
30 Les bornes 4 et 5 sont reliees ^lectriqoeinent 

por te-contacts , respectiyement 10 et 11, portaat les contactis 
fixes lO'^respectiveaent 11 

Iia borne 8 est relive dlectriqueaent H vne plaquetfce 
m^tallique conductrice 12 qui s 'etend sur le ££»d da bottter 1 
35 en aboutlssant dans la partie centrale o^ elle fnrmr «m poiA^ 
d*appui l3o 

Le point d^appui 13 a la forme d»un slUon (figure 4) 
dans lequel s'appuie le bord infer ieur 14 d»un oargane osciUant 
designe dans son enserabl par la reference num^iqoe 15 « 
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L"organe oscillant 15 est en metal conducteur et il est: 
realise, de preference, d'une seule piece, en t8le decoupe et 
profileeo se pre sent e sous la forme d'une fourclie comport ant 
un corps central 16, se terminant Inf erieureroent par le bord 14 
5 et duquel partent deux bras ecartes 17 et 18, tournes vers le 
haut et decales par rapport au plan central, pour presenter aux 
extremites libres un contact mobile, respectivement 19 et 20* 

Le decalage des bras 17 et 18 est egal au decalage des 
porte-contacts fixes 10 et 11, tandis que 1 'ecarte..tent et la Ion— 
10 gueur des bras eux-mSmes sent calcules pour que les contacts mo- 
biles 19 et 20 scient en regard des contacts fixes respectif s 
10» et 11», mais en s'appuyant seulement sur I'un ou 1" autre des 
contacts fixes, selon 1 'inclinaison de l*organe 15o 

Pour faire basculer l*organe dans les deux positions 
15 d'appui sur le contact lO* ou le contact 11 », on utilise un res- 
sort 23 exergant une poussee decentree sur I'epaulement 22 pre- 
sents par une dent ou cran 21 montant du centre du corps 16o 
Lorsque le ressort 23 est entraine en oscillation d»un c8t6 ou 
de 1« autre du plan central, il entraine l^organe 15, le deplagant 
20 par une detente et. amenant, dans une position, le contact mobile 
19 en appui contre le contact fixe 10', ou bien, dans la position 
oppos^e, le contact mobile 20 en appui contre le contact fixe ll'o 
I«e mSme ressort 23 a aussi pour rdle de fournlr la pression de 
contact o 

25 Tou jours selon 1» invention, le ressort 23 peut §tre d^- 

place par actionnement d'un ievier de commande ou d'un bouton— 
poussoir de commande o 

Dans le cas ou la commande est effectuee par un levier 
. & deux bras 24, le ressort 23 est loge dans un si^ge 25 , creux, 

30 allonge et legerement conique, pri^sente par ledit levier^ et 11 
est comprime entre le fond 26 dudit siege et l*epaulement 22 de 
la dent 21e Le levier 24 peut osclller sur des pivots connus en 
soi et non representes, pour des raisons de clarteo Les parois du 
siege 25 agissent mecaniquement sur le ressort 23, facilitant son 

35 deplacement et la detente de la fourche 5o 

Lor squ 'on . utilise le mecanisme a manoeuvre par bouton— 
poussoir (figures 2 et 4) , le ressort 23 est log^ & l*interleur 
d'un organe Interm^diaire 27 qui presente deux bras descendants 
28 et 29 dont I'ouverture est comprise entre l*ouverture des 
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bras 17 et 18 de I'organe oscillant ou fourche i5o L'organe in- 
termedialre 27 exerce, quant h lui, une poussee contre le fond 
30 d«un siege 31 plan se trouvant a l*lnterieur d*une touche 32 
utlllsee comme bouton-^poussolro 
5 Les bras 28 et 29 de I'organe intermediaire 27 sont 

molns decales entre eux que les bras 17 et 18 de la fourche et 
lis presentent des pieds d'extremltey respect! vement 28* et 29 ^9 
diriges vers I'exterieur, devant entrer en interaction rospecti- 
vement avec les gradins 36 et 37 se trouvant sur les parois 38 e'b 
10 39 de raccor dement entre le corps 16 et les bras 17 et 18 de la 
fourche respec t i vement <> 

Plus precis^ment, dauis chacune des positions inclln4e£r 
prises par la fourche, il vient se placer sous le pied corres-* 
pondant, pour entrer en interaction, le gradin adjacent au bras 
15 17 ou 18 dont le contact respectif ne s^appuie pas ce saoment 

sur le contact fixe correspondanto Dans le cas de la figure 2^ par 
exemple^ le contact mobile 19 port^ par le bras 17 ^tant en 
appuiy ce sera le gradin 37 adjacent' au bras 18 qui viendra se 
placer sous le pied 29^ respectif, tandis que le gradin 36 se 
20 trouvera hors d*interaction avec le pied 28^ 0 

C'est le contraire qui se produit, lorsque la fourche 
est inclinee dans 1* autre positiono 

Afin de garantir ce jeu d» interactions entre les piedo 
28' et 29% il faut que I'organe intermediaire 27 prehne toujours 
25 une mdme position permettant une disposition prealable & la ma- 
noeuvre sQreo Dans ce but, le fond 30 du sl^ge 31 est plan, aiaai 
que le dos 33 de I'organe intermediaire 27, de sorte que le fond 
30 et le dos 339 realisant leur Jonction suivant un plan, garaA-- 
tit une orientation univoque de I'organe intermediaire « Le cen- 
30 trage de I'organe intermediaire dans le siege 31 a lieu gr^ce k 
une rainure 34 de celui-ci qui regoit une nervure 35 presentee 
par le fond 30o 

En outre, I'organe 27 revolt le ressort 23 dans un 
siege 40 pourvu d'un fond 41 spherique convexe autour duquel 
35 s'appulent les dernieres spires du ressort 23, cela pour que, 

malgr^ la poussee excentrique du ressort 23 dans l*une ou 1* autre 
des positions stables de la fourche 15, le dos 33 soit maintenu 
en contact plan avec le fond 30 du siege 31o 

11 faut encore indiquer que les parois 31" du si&ge 31 
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jouxtent lateralement I'organc Intermedlaire 27, de fa^on & per— 
mettxe a ce dernier une legere Inclinalson au cours de la na-* 
noeuvre, nials & l*empdcher de basculer sous l*acUon des forces 
excen trlques « 

5 En revenant k la position de la figure 2, lorsqa*on 

enfonce le bouton-poussoir 32, le pled 29* entre en contact avec 
le gradin 37 de la fourche 15 et fait ensuite osciller I'ensenble 
de la fourche 15 autour du point d*appui 13* Au cours de cette 
phase, la reaction exerc^e par le gradin 37 tend ^ faire incliner 

lO l*organe interm^diaire 27, Mais cette incliaaison. est lisit^e par 
le Toisinage des parols 31*, de sorte que I'organe 15 est forc^ 
de poursuivre son deplacenent et d'entralner, au cours de ce 
depldcement, le ressort 23 qui, franchlssant le point isort cons*- 
titu^ par la position axiale entre le ressort 23 et le cran 21, 

15 fait passer d^f inltiveaent, d»une detente brusque, la f ourche 15 
dans la position oppos^e, anenant le contact 20 en appui sur le 
contact fixe 11»» I#a detente provoqu^e par le ressort 23 est 
asuortie par la pression constante dudit ressort, ce qui llmlte 
le rebond du contact 20 sur le contact fixe 11" • 

2o A la fin de la manoeuvre, la fourche prendre la posi- 

tion indiqu^e en traits mlxtes, de sorte que le gradin 36 viendra 
en position d« interaction avec le pied 28 », aettant la fourche 
en position preparatoire St la manoeuvre suivante qui I'amenera 
dans la position indiqu^e en traits pleins sur la figure 2. 

25 11 ressort de ce qui prec^e que, pour passer d'un dim- 

positif de detente pour interrupteur it leyier oscillant h un dis- 
positif pour Interrupteur h bouton-^poussoir , 11 sufflt d*aj outer 
l*organe Intermediaire 27 et de remplacer l*organe de manoeuvre, 
la fourche 15 et toute la partie contenue dans le boitier,!, ainsl 

30 que le boltier lui--aSme, rest ant inchang^So Cela signifie que 

l*on peut obtenir, par une modification limits de 1' apparel llage, 
les deux types d • interrupteur s, avec une teonomie notable sur 
l«appareillage nScessairee 

En outre, bien que l^on puisse utiliser le mecanisme 

35 de f a^on h. le manoeuvrer par bouton-poussoir pu par levier oscil- 
lant, il est tres simple et d«un prix de revient llmlte, 11 
peut itre prodult en grande s^rie et 6tre mont^ automatiquement* 
Bien entendu, 1* Invention n«est pas limits au mode de 
realisation decrit et represent^ id, mais n pourra y apporter 
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de nombreuses modifications de details sans sortir, pour cela, du 
cadre de l*inventione 
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REVENDICATIONS 
Mecanlsme de manoeuvre a ressort de detente pour 
interrupteur electrique pouvant 8tre commande par levier oscil- 
lant tout conane par bouton-poussolr , caracterlse en, ce qu»il 
5 comprend un organe conducteur osclllant, monte en appui sur le 
fond du boltier de 1 »±nterirupteur dans un sl&ge presente par une 
plaquette conductrice relive k l»une des bornes de IJappareil, 
ledit organe present ant deux bras montant en forraant une fourche 
dudit point d» appui et decales entre eux par rapport a un plan 
10 de syraetrie, lesdits bras portant h leur extremite libre un 

contact mobile respectif tourne vers I'exterieur, ledit organe 
presentant en son centxae un cran dirig^ vers le haut sur lequel 
un ressort de detente cosiprime entre le cran et 1* organe de 
commande exerce une pression, un contact fixe se trouvant au n±— 
15 veau de chaque bras, dans une position telle que chaque contact 
mobile va s'appuyer sur le contact fixe correspondant dans l»une~ 
ou 1* autre des positions angulaires de 1* organe oscillant, rendue 
stable par ledit ressort de detenteo 

2o- f^^canisme selon la revendication 1, caracterise 
20 en ce que ledit organe oscillant est realise d'une seule piece 
par decoupage et profilage d*un levier en m^tal conducteur, 
I'effet unique comprenant egalement le point d' appui et le cran 
cooperant avec le ressort de detenteo 

3o- Dispositif selon les revendications 1 et 2, carac- 
25 terise en ce que le passage par une detente brusque dans les 
deux positions angulaires de l*organe oscillant est obtenu par 
un levier a deux bras agissant sur le ressort de detente en lui 
faisant effectuer un mouvement angulalreo 

4o<» M^canisme selon les revendications 1 et 2, carac* 
30 teris^ en ce que la detente est, dans les deux positions angu- 
laires de 1« organe oscillant, obtenue au moyen d'un bouton- 
poussoir agissant sur cet organe oscillant par I'intermediaire 
d«un organe in termedi aire comportant des moyens pour agir m4ca- 
niquement sur ledit organe oscillant, de f agon a f aire coimaencer 
35 a ce dernier le d^placement voulu et la detente finale au moyen 
dudit ressort de detente o 

So- Dispositif selon les revendications 1, 2 et 4, 
caracteris^ en ce que ledit organe interin^dialre presente | comsne 
moyens pour agir mecaniquement sur 1* organe oscillant, des bras 



se termlnant par des pieds dirig^s latdralement, tandls que 
I'organe oscillant presexi-te deux gradlns correspondant chacun h 
l«un de ses bras ecartes, ces gradins etant dans des positions 
telles qu»un seul d^entre eux vient en position d'interaction 
5 avec I'un des pieds, lorsqu»on enfonce le bouton-poussoir > et que 
cette interaction provoque le deplacement angulaire de l^organe 
oscillanto 

60*^ Dispositif selpn les revendications 1^ 2, 4 et 5, 
caracterise en ce que l*organe intermedlalre presente un sl&ge 

10 recevant I'extrdmit^ du ressort de detente, dans des conditions 
telles que la poussee excentrique de ce ressort oblige un dos 
plat dudit organe intermediaire & s*appuyer sur un fond plan 
d'un siege presents par ledit bouton-poussoir p de f a^on A assurer 
une position univoque dudit organe intermediaire, quelle qvie soit 

15 la position angulaire prise par I'organe oscillantc 
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